
Proveniamo da Liceo scientifico Gramsci di Ivrea
Il nome Eposat deriva dall’antico nome romano di Ivrea
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Logo
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Suddivisione dei compiti tra i membri del nostro team
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Come supporto per la coordinazione del lavoro abbiamo usato la piattaforma 
Trello
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Missione secondaria: guida automatica del Cansat verso una coordinata 
impostata da codice
Due fasi di lavoro:

- apertura tramite servomotori di due ali contenenti eliche
- calcolo della direzione, dell’angolo di rotazione, rallentamento del 

motore nella direzione verso cui vogliamo girare
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Calcolo vettoriale per la determinazione della direzione
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Calcolo vettoriale per la determinazione della direzione
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Mainboard stampata su PCB con rispettive componenti saldate
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Powerboard che controlla la alimentazione
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Componentistica selezionata per portare a termine la missione principale e 
quella secondaria
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Componentistica selezionata per portare a termine la missione principale e 
quella secondaria
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Struttura stampata
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Sw per la stazione di terra realizzato in Python. Legge una sequenza di dati in 
tempo reale provenienti dal Cansat.
Il formato dei dati è stabilito in modo da agevolare la lettura.
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Articolo su giornale locale per pubblicizzare l’attività
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Sito contenente materiale e aggiornamenti sullo stato dei lavori
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Pagina Instagram
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Supporto drone realizzato per eseguire i test: tramite comando radio da terra 
si provoca il rilascio del Cansat.
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Componentistica utilizzata e relativo importo
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Durante lo sviluppo: overflow memoria risolto rielaborando le librerie
La sera prima: alimentazione instabile ci costringe a rinunciare alla missione 
secondaria perchè un motore non parte
Al campo volo: interferenze sulla frequenza di tx, risolta modificandola
Durante il lancio: lettura dati fallito a causa di un calo nella alimentazione
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Necessità di anticipo dei tempi per lasciare spazio ai test.
Richiesta di aiuto a tutti gli esperti che potevamo aiutarci
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